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Inventia se refet la construgia de maini agricole,si anume la mginile de stropit cu ram dotate cu dispozitive de
stabilizare a rampei.

Este cunoscato maina de stropit cu ramif) care cotine un cadru portant, un rezervor pentru lichidellucrusi o
ram@ cu un dispozitiv de stabilizare a ei, o perecheébdee-limitatoare a rampei, do@amortizoare hidraulicei
elastice [1].

Dezavantajele acestei sgilconstau in faptul & dispozitivul de stabilizare este compligatiteza de fungonare
este mi@ din cauza prezeai lediturilor de suspendare prin bare-limitatoare insgagametric in nodurile articulate
ale rampei, iar In momentul deplas rampei sub un unghi de pantin timpul lucrului pe terenuri cu relief
neregulat, se transmit osgilaeampei, in construga cireia apar tensiuni mai mari decéat cele admisilii@inuand
durabilitateasi fiabilitatea rampei, totodatrampa oscileazin diregie longitudinal, micsorand calitatea tratii
plantelor.

Este cunoscato alth masina de stropit tractatcu ramg@, de modelul HOUSEHAM 18 2000, care ¢oe un cadru
portant cu ghidaj pentru suportul rampei, pe cdiiind montat un rezervor pentru sghude lucru, iar in spiaul de
ghidare este montat un suport vertical cu o pargh&ntal pentru suspendarea rampei de stropit. Rampa clgorin
un cadru centrali segii laterale simetrice. Dispozitivul de stabilizaagampei prezigtun mecanism pendular cu un
singur ax de suspendare a rampei, cargireomnin rulment sferic instalat pe ax, perne eladtie sprijin, patru arcuri
de intindere, amplasate simetric in perechi,adamortizoare hidraulice, amplasate simetric pemiisiparea
oscilaiilor, un acumulator pneumo-hidraulic unit cu anmwarele, un cilindru hidraulic de reglare a undide
pant. Rampa este deplasah plan vertical cu ajutorul unui cilindru hidrau[2].

Dezavantajele acestei spiwconstau Tn faptul & dispozitivul de stabilizare a rampei este compligaviteza de
funciionare este mit; cauzat de prezefa a patru arcuri de intindere amplasate simetrjgetechi, care gioneaz
numai la Tntindere.

Problema tehnicpe care o rezolvinvertia este diminuarea amplitudinii, duratei osgiller rampeisi tensiunilor in
timpul efectarii lucrarilor de camp, simplificarea consttigl dispozitivului de stabilizare a rampei, maj@ar
durabilitatii si a fiabilitatii lui, precumsi a califii tratarii plantelor.

Dispozitivul de stabilizare a rampei, conform ingreiy inlatura dezavantajele mé¢onate mai sus prin aceea c
cortine un suport vertical, fixat rigid pe suportul oaldi portant al mginii de stropit, captul de sus al suportului
vertical este unit articulat printr-un ax de sugfme, amplasat Tntr-o bgic elastid, cu o parghie orizonta|
capetele @&reia sunt unite prin buloane cu céate un arc de tiraoe, fiecare fiind unit cu cadrul central al f@en Pe
suportul vertical, in partea de sus ageiielastice, este amplasat perrd elastié pentru sugnerea cadrului central.
Dispozitivul mai cotine un cilindru hidraulic de reglare a unghiului gant, care este unit articulat cu parghia
orizontak si suportul vertical. Tn ghidajul cadrului portargte amplasat un cilindru hidraulic, care este cmitiou
amortizoare hidraulice, amplasate simetric opuglalée capete aleicora sunt fixate de cadrul central.

Rezultatul tehnic al inveiei const in diminuarea oscitdlor rampeisi a tensiunilor in timpul efectwii lucrarilor
de camp, majorarea durahitit si a fiabilitatii dispozitivului, precunsi a califtii tratarii plantelor.

Inventia propud simplifica construga rampei, reduce costul gisporete fiabilitatea utilajului Tn exploatare.
Inventia se explia prin desenele din fig. di 2, care reprezist

- fig. 1, vedere frontal

- fig. 2, vedere n sgicine.

Dispozitivul de stabilizare a rampei (figsil2) contine suportul vertical 3, fixat rigid pe suportuc@drului portant
al mainii de stropit, captul de sus al suportului 3 este unit articulat @iul de suspendare 10, amplasat Trs@uc
elastid 9, cu parghia orizontald, capeteleareia sunt unite prin buloane 12 cu cate un arcndertizare 5, fiecare
fiind unit cu cadrul central 11 al rampei, dotatptici de sprijin 14. Pe suportul 3, in partea de sbaaei 9, este
amplasat perna elastic 13 pentru sumerea cadrului central 11. Dispozitivul mai goe cilindrul hidraulic 8 de
reglare a unghiului de pantcare este unit articulat cu parghiai4uportul 3. Tn ghidajul 1 cadrului portant este
amplasat cilindrul hidraulic 7, care este unit @mwidamortizoare hidraulice 6, amplasate simetric opetelalte
capete aleaora sunt fixate de cadrul central 11.

Dispozitivul de stabilizare a rampei fyraneaz Tn modul urnitor.

La deplasarea ngaii de stropit pe un teren orizontal regulat, aileude amortizare 5i amortizoarele hidraulice 6
se afli n poziie simetrié si la mijlocul cursei de lucru. Tn acest caz, artauB si amortizoarele hidraulice 6 nu
exerciti asupra rampei nicio sarg@inrampa se meime in pozjie orizontaf. La deplasarea mgiaii de stropit pe
teren orizontal neregulat, cand una dini instantaneu nimesge In sant sau pe un bufge, cadrul portant cu
ghidajul 1, suportul 2 cadrului portant cu supoxteitical 3si parghia orizontadl 4 a mainii de stropit se abat sub
un unghi fga de teren, iar arcurile § amortizoarele hidraulice 6 intefgmneaz cu rampai tind S mertina rampa
n repaus, amortizeazarcinile instantaneu aqite la articuldile rampei, suma momentelor instantanedrate
fata de axul de suspendare 10 a rampei, la rardyleste diminuatsi rampa se abate la un unghi mai mic decéat
cadrul portant. Acest unghi constituie amplitudinga abatere a rampei, cand suma momentelor, iaseunt
aparute, este egalcu zero. Dup trecerea obstacolului, tite cadrului portant cu celelalte componente repin
terenul orizontal, momentul, instantanedralp, al rampei cafia o valoare cu sens opus,ag@ndsi rotind rampa
dupi el prin intermediul arcurilor 5i amortizoarelor hidraulice 6 spre pgai de echilibru, pah cand suma
momentelor, instantaneu #@pte, este egalcu zero, rampa s-a reintors la pezinitiala cu o abatere a unghiului
rampei faa de teren n limita admisitil In aa fel arcurile 5i amortizoarele hidraulice 6 exclud deplasarea kmp
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in una din cele dauparti, amortizeaz oscilgiile rampei, metindnd panta datde cilindrul hidraulic 8 de reglare a
unghiului de parit

La deplasarea ngimii de stropit pe un teren neregulat cu pamansversal direaiei de deplasare este necesar, in
prealabil, de a roti rampa cu ajutorul cilindrufidraulic 8si de a o pune paralel terenului, arcurile 5 se meéaz

si amortizoarele hidraulice 6 se abat de la mijlocufsei. La deplasarea pe un astfel de teren, cAaddin roi
nimerste brusc Tnsant sau pe un bulge, dispozitivul de stabilizare a rampei ftinooeaz la fel ca pe terenul
orizontal, cum a fost descris mai sus.

Avantajul construgiei propuse a dispozitivului de stabilizare a raimgste @ amplitudinea de abatere a ramgiei
durata de diminuare a osgillor rampei sunt mai mici decat la alte stropiwar



